STILL

COP 20

COP - Caracteristiques techniques COP-H 10
COP-L 07

Préparateur de commandes au sol

first in intralogistics



COP - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Fiche technique établie selon les directives VDI 2198 ou 3597 et ne contenant que les caractéristiques du modeéle standard.
Valeurs susceptibles de variations selon les bandages / pneumatiques, accessoires, etc.

1.1 Constructeur STILL

13 |Motorisaon | | | batele | batterie
1.5 |Capacité nominale/charge _|o | kg 2000 | 2000 | 1000 | 1000 |
2.1 |Poidsavide (avechbatterie) | | ke[ 1131 | 1185 | 1169 | 1289 |
23 |Chargesuressieu(avide)  cOtémoteur/cotécharge| | kgl 866/265° | 909/276° | 864/305* | 916/323*
32 |Talledesbandages  cOtémotew| | mm|  0250x80 | 0250x80 |
34 |Galetsstaplisaters | | mml  0110x60 | 0110x60 |
42 |Hauteurmatrepié | |owm |
45 |Hauteurplateformedlevée  fmw | oem| - | 2088 | - | 205

Caractéristiques

Poids

Roues | roulements

414 |Hauteur plateforme (matdéploye)  |he | wem| | 90 | | 90
432 |Garde au sol sous le mataveccharge  fm | | 45 | 45

Principales dimensions

|51 |Vitessedetranslation  awc/sanscharge]  |km/h|  tiy14 | 1/14 |
8
g 53 |Viessedelevle  avec/sanscharge| | m/s| 005/- | 005/- | o1/~ | 01/ |
. 15.10__|frein de service, électromagnétique | | électromagnétique | électromagnétique |
@
g 6.2 Moteur de levage, puissance avec S3 = 15% -
é 6.4 |Tension batterie/capacité nominaleks | |V/An 24465 | 24/465 |
=
|81 [Commandedetranstation | | | commandeAC | commandeAC |
E

" Valeur réduite a 83 mm a hauteur maximale de levée des fourches.
? Avec conducteur embarqué et levée maximale des fourches.

3 Avec conducteur embarqué et abaissement complet des fourches.
4 Avec conducteur embarqué.

® Capacité de rampe variable en fonction de la géométrie du chariot.

Dimensions des fourches du COP 20

cotes et dimensions en mm

1150 | 600 | 1975 2417 2242 2667
2160 1100 2556 3427 2822 1555 3667

2400 1200 2844 3667 3110 1843 3867



Fiche technique établie selon les directives VDI 2198 ou 3597 et ne contenant que les caractéristiques du modele standard.
Valeurs susceptibles de variations selon les bandages / pneumatiques, accessoires, etc.

1.1 Constructeur STILL

13 |Motorsaon | | [ opateie |
1.5 |Capacité nominale/charge _____la | kg w0 |
2.1 |Poids avide (avecbatterie) | | kg 193 | 1297 | 1330 |
2.3 |Chargesuressieu(avide)  cbtémoteur/cotéchargel | kg|  821/372¢ |  813/484* |  804/526* |
32 |Talledesbandages  cotémotw| | mm|  o250x80 |
3.4 |Galetsstapilisatewrs | |wom - | - | - |
36 |voe  cdémoteuwlbw | om - | - | - ]
4.32__|Garde au sol sous le matavec charge  |m | [ 45 |
5.1 |Vitessedetranslation  avec/sanscharge]  |km/n|  85/85 |
53 |Vitessedelevee  awec/sanscharge| | m/s|  024/024 |
5.10 _|frein de service, électromagnétique | | | électromagnétiqe |
Moteur de levage, puissance avec S3 = 15% -
6.4 |Tension batterie/capacité nominale ks | v/ 24/465 |
8.1 |Commande de translation | | | commandeAC |

Caractéristiques

Poids

Roues | roulements

Principales dimensions

Performances

Moteur électrique

Autres

" Valeur réduite a 83 mm a hauteur maximale de levée des fourches.
? Avec conducteur embarqué et levée maximale des fourches.

3 Avec conducteur embarqué et abaissement complet des fourches.
4 Avec conducteur embarqué.

® Capacité de rampe variable en fonction de la géométrie du chariot.
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Les préparateurs de commandes de la série COP assurent, sur
deux niveaux de stockages, une grande maniabilité dans les
espaces réduits des entrepdts, une excellente dynamique de
circulation et une productivité maximale.

Chassis

Reprenant une conception performante, la série COP s’appuie

sur une roue motrice centrale entourée de robustes galets

stabilisateurs latéraux afin d’offrir une traction optimale dans
toutes les situations. Ce type de chéssis assure au COP a la fois
de hautes vitesses en courbe et un franchissement fluide des
seuils et rampes.

- Revétements synthétiques haute résistance, d’une robustesse et
d’une souplesse permettant de soutenir les chocs durablement
et sans déformation.

- Mécanisme breveté de levée initiale assurant un tres faible
empattement - donc d’excellentes caractéristiques de
maniabilité et de manceuvrabilité.

Direction
Les COP integrent de série une direction électrique.
- Cockpit multifonction regroupant le pilotage de toutes les
fonctions de translation et de levage.
- Réduction automatique de la vitesse en courbe.

Poste de conduite
La plate-forme conducteur debout, largement dimensionnée et
recouverte d’un revétement absorbant les chocs et antidérapant,
est configurée et positionnée afin d’offrir aux caristes des
conditions optimales d’acces comme de descente.
- Dosseret de forme ergonomique assurant confort et sécurité.
- Poste de conduite offrant un maximum de rangements pour les

outils et documents.

Plate-forme élevable (option)
Afin d’accélérer les préparations de commandes a un second
niveau de stockage, les modeles COP 20 et COP-H 10 peuvent

étre équipés en option d’une plate-forme élevable d’une course de

900 mm

- Possibilité d’élévation de la plate-forme durant la circulation du
chariot et commande de descente par double clic garantissant,
dans toutes les situations, un rendement maximal.

- Plate-forme élevable particulierement bien étudiée (charge
maximum de 170 kg, rangements et zones de dépose largement
dimensionnés devant le cockpit) pour former un outil de travail
indispensable au quotidien.

- Vitesse de circulation adaptée en temps réel a la hauteur de
levée de la plate-forme.

Entrainement
Technologie de motorisation asynchrone 3 kW congue pour :
- Une conduite rapide et réactive.
- Un faible bruit de fonctionnement.
- Une utilisation économique (récupération d’énergie).
- Aucun entretien moteur.

Batterie
La batterie 24 V est facilement accessible, en cas d’utilisation sur
plusieurs postes, pour son changement a I’aide d’un palan ou par
extraction latérale a I’aide d’un fond a rouleaux intégré.
Le compartiment batterie offre une capacité jusqu’a 465 Ah.

Freinage

La série COP integre trois systéemes de freinage :

- Stationnement et freinage d’urgence : frein électromagnétique
entrant en action a la fin de chaque freinage de service ou suite a
une pression sur le bouton d’arrét d’urgence

- Frein a contre-courant : déclenché par simple relachement de
I’accélérateur ou lorsque le cariste actionne la commande de
frein. Le moteur AC restitue alors a la batterie I'’énergie dégagée
par le freinage.

- Frein de service : systeme novateur piloté par un module
électronique breveté, dit ,eABS", combinant le frein électrique
et le frein électromagnétique pour une efficacité optimale de
freinage. Déclenché par simple relachement du contacteur de
présence ,homme mort“ et/ou du bouton d’avance lente, ce
systeme assure une efficacité de freinage optimale sans blocage
des roues (donc sans usure inutile des bandages ni traces au
sol).

Systéme de stabilisation
Des galets stabilisateurs brevetés ont été étudiés pour
garantir une stabilité optimale a vide comme en charge.
Baptisé , Intellidrive", ce systéme combine ressorts spiralés et
suspension hydro-pneumatique afin d’assurer une pression au sol
constamment optimale.

Options
- Mode conducteur accompagnant intégré au dosseret arriere.
- Pare-chocs supplémentaire a I’avant.
- Porte-document supplémentaire.
- Préparation électrique pour terminal informatique embarqué.
- Exécution chambre froide.

COP-L 07
Pour les préparations de commandes nécessitant des
interventions sur deux niveaux de stockage, la compacité et la
maniabilité du COP-L 07, dont la plate-forme peut s’élever jusqu’a
1200 mm, constituent des atouts décisifs.
Pour encore plus d’ergonomie et d’efficacité, ce chariot est
également livrable avec une levée auxiliaire et des fourches
réglables.




STILL

Votre contact

STILL STILL S.A.

6 Bd Michael Faraday Succursale Suisse romande

SERRIS - CEDEX 4 Rue de la Cité 20

77716 MARNE LA VALLEE CH-1373 Chavornay

Tél.: 01.64.17.40.00 Téléphone +41 (0)21/946 40 80
Fax:01.64.17.41.70 Téléfax +41 (0)21/946 40 92

info@still-fr.com Pour plus d’informations, consultez le site :
Pour plus d’informations, consultez le site : www.still.eu

www.still-fr.com

COP/H/LF 10/13 TD Sous réserve de toute modification technique. SIREN 348 937 012 RCS Meaux

STILL S.A. STILL S.A. Luxembourg Branche

Vosveld 9 Zoning Industriel 11, Um Woéller o~

B-2110 Wijnegem . L-4410 Soleuvre (Sanem) \Q

Tél: +32 (0)3 360 62 00 iy Tél: +352 27 84 85 91 %IW)'(SE

Fax: +32 (0)3 326 21 42 Fax: +352 27 84 85 92 Ep"r?ls
_FSC* Co12050

info@still.be info@still-luxembourg.lu
Pour plus d’informations, consultez le site :

www.still.be www.still-luxembourg.lu
first in intralogistics



