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F I C H E  T E C H N I Q U E

VERIN
LA35
Caractéristiques:
• Moteur à aimants permanents 12 ou 24 Vcc
• Effort jusqu'à 6000 N en compression et 4000 N
 en traction
• Carter aluminum pour conditions d'utilisation difficiles
• Conception compacte avec entraxe fermé réduit 
 (Idem LA36)
• Indice de protection: IP66 (dynamique) pour utilisation,
   IP69K (statique) pour lavage haute pression (valida-
 tion en cours)
• Frein intégré (selon pas de vis et sens de l'effort)
• Interrupteurs fin de course intégrés en standard
• Tige Inox pour une résitance accrue à la 
   corrosion
• Niveau sonore réduit: 48dB(A);  
 selon méthode DS/EN ISO 3746, 
   Vérin non chargé

Options:
• Capteurs à effet Hall 
• Capteurs fin de course avec retour d'info. à potentiel
 libre pour détection des positions extrèmes
• Retour d'info. de position anologique à longue durée de vie
• Interface PLC intégrant l'électronique de puissance
 pour une compatiblité parfaite automates
• Câbles interchangeables de différentes longueurs 
•  Ecrou de sécurité en compression 
• Système de débrayage mécanique en traction
• Orientation de la fixation arrière 

Utilisation:
• Facteur service: Max 10% ou 2 minutes d'utilisation 
     continue suivies de 18 minutes de repos
• Température de fonctionnement: -10° à + 50°C

Le LA35 fait partie de la gamme TECHLINE™. 
Il est caractérisé par sa conception robuste lui 
autorisant un fonctionnement en environnement 
sévère. Le LA35, de part sa conception compacte
et résistante basée sur celle du LA36,  est particuliè-
rement destiné aux applications industrielles,  
mobiles, agricoles, nautiques,... 
Le LA35 est le compromis  idéal entre puissance, 
silence de fonctionnement et aisance d'utilisation
aussi bien en intérieur qu'à l'extèrieur.

LA35
Exemple de désignation:

35 1 0 1 0 + 0 0 X X X A 2 1

Câble:                             0 = Câble(s) à commander séparément
1 = Câble d'alimentation 1.5 m (0367002-1500) 
2 = Câble d'alimentation 5 m (0367002-5000) 
3 = Câble d'alimentation 0,2 m avec connecteur AMP (0367006) 
4 = Câble d'alim. 1.5 m + câble de retour d'info. 1.5 m (0367002-1500/0367003-1500) 
5 = Câble d'alim. 5 m + câble de retour d'info. 5 m (0367002-5000/0367003-1500)
6 = Câble Y permettant l'alim. + le retour d'info. en 1 seul câble (0367020)

Indice de protection:     2 = IP66 

Moteur: A = 12VCC
B = 24VCC 

Course:                           XXX = mm selon pas de vis de 100 à 600 mm
 Par palier de 50 mm

Retour signal:                0 = Standard (aucun signal)
H =Capteur à effet Hall relatif (Impulsions)
A = Signal analogique 0-10 V

Options carte intégré:   0 = Aucune
1 = Retour d'information fin de course par capteurs à potentiel libre
2 =  Option PLC - carte de controle intégrée 

Option de sécurité:      + = Aucune
1 = Ecrou de sécurité
2 = Débrayage mécanique en traction
3 = Débrayage mécanique en traction + écrou de sécurité

Fixation avant (tige):    0 = Standard avec fente
1 =Idem 0 mais en Inox AISI 303 (0321038)

Fixation arrière (moteur): 1 = Standard
2 = Standard tournée à 90°
A = Idem 1 en Inox AISI 304 (031924)
B = Idem 2 en Inox AISI 304 (031924)

Frein:                              0 = Aucun (obligatoire pour pas de 3mm)
1 = Frein en compression (Actionneur ne fonctionant qu'en compression) 
2 = Frein en traction (Actionneur ne fonctionnant qu'en traction) 

Pas de vis:                      1 = 3 mm - 6000 N
2 = 5 mm - 4000 N
3 = 9 mm - 1500 N
4 = 12 mm - 1000 N

Type de vérin: 35 = LA35

Dimensions:
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Fixations arrières:

Type 1 - 0° Type 2 - 90°

Si course (S) </= 300 mm, E = 200 + S
Si course (S) > 300 mm, E = 250 + S
Entraxe fermé minimum = 300 mm

Entraxe fermé (E)



LA35 - moteur 12 Vcc

 Vitesse 
moyenne 
 (mm/s)

Intensité moy. Code article               Comp.
max. 
(N)

Tract.
  max. 
 (N) 

Auto-
Blocage 
 max. 
(N)

Comp

 Auto-
Blocage 
 max. 
(N) 
Tract

Pas de vis 
 (mm/

   tour de
tige) 

A
vide 

Pleine 
charge 

   Courses 
 standards 

  (mm)
Par 

  paliers de
   50 mm

A
vide 

Pleine 
charge

3510xx. 6000 4000 6000 4000 3 4.7 3.3 100-300 1.6 7.5 
          

3520xx. 4000 4000 1500 1500 5 7.7 5.3 100-400 1.7 7.7 
3521xx. push brake 4000 4000 2500 1500 5 7.2 5.4 100-400 3.2 7.8
3522xx. pull brake 4000 4000 1500 2500 5 6.9 5.9 100-400 4.2 8.4 

          
3530xx. 1500 1500 750 750 9 14.0 12.3 100-500 1.7 5.9 
3531xx. push brake 1500 1500 1000 750 9 14.2 12.6 100-500 2.9 5.5
3532xx. pull brake 1500 1500 750 1000 9 14.4 11.2 100-500 3.0 5.4 

          
3540xx. 1000 1000 750 750 12 19.0 17.0 100-600 1.9 5.3 
3541xx. push brake 1000 1000 1000 750 12 17.9 16.9 100-600 5.5 5.5
3542xx. pull brake 1000 1000 750 900 12 16.9 15.4 100-600 5.6 5.6 

           

LA35 - moteur 24Vcc 

Vitesse  
moyenne 
(mm/s)

Intensité moy. Code article               Comp. 
max. 
(N)

Tract.
max. 
(N) 

Auto-
Blocage 
 max.
(N)

Comp

Auto-
Blocage 
 max. 
(N)
Tract 

Pas de vis
 (mm/

   tour de 
tige)

A
vide 

Pleine 
charge

   Courses 
standards 

 (mm) 
Par  

  paliers  
   de 50 mm 

A
vide 

Pleine 
charge

3510xx. 6000 4000 6000 4000 3 5.1 4.0 100-300 0.9 4.2 
           

3520xx. 4000 4000 1500 1500 5 8.3 6.6 100-400 0.8 4.8 
3521xx. push brake 4000 4000 2500 1500 5 8.0 6.7 100-400 1.4 4.3 
3522xx. pull brake 4000 4000 1500 2500 5 8.0 7,0 100-400 2.1 4.6 

           
3530xx. 1500 1500 750 750 9 15.0 13.9 100-500 0.6 2.6 
3531xx. push brake 1500 1500 1000 750 9 14.5 14.1 100-500 1.2 2.9 
3532xx. pull brake 1500 1500 750 1000 9 14.7 13.9 100-500 1.5 3.0 

           
3540xx. 1000 1000 750 750 12 19.5 18.9 100-600 0.9 2.8 
3541xx. push brake 1000 1000 1000 750 12 18.5 18.7 100-600 1.3 2.8 
3542xx. pull brake 1000 1000 750 900 12 18.4 18.6 100-600 1.5 2.9 

           

Branchements électriques:
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Actionneur avec inter. fin de course à potentiel libre et capteur absolue - Fig.4 : 35xxxxx0Axxxxx & 35xxxxx1Axxxxx
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Actionneur avec option PLC - Fig.5 : 35xxxxx20xxxxx & 35xxxxx2Hxxxxx & 35xxxxx2Axxxxx

Courbes de vitesse etd'intensité en fonction de la charge:

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Charge (N)

In
te

n
si

té
 (

A
)

3510xx.3520xx.

3530xx.
3540xx.

0
2
4
6
8

10
12
14
16
18
20

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Charge (N)

V
it

e
ss

e
 (

m
m

/s
)

3530xx. 

3520xx. 

3510xx. 

3540xx. 

0

1

2

3

4

5

6

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Charge (N)

In
te

n
si

té
 (

A
)

3510xx.

3520xx.

3530xx.
3540xx.

0

5

10

15

20

25

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Charge (N)

V
it

e
ss

e
 (

m
m

/s
)

3530xx.

3520xx.

3510xx.

3540xx.

Intensité / Charge - moteur 12V

Vitesse / Charge - moteur 12V

Intensité / charge - moteur 24V

Vitesse / Charge - moteur 24V

RO

BLUE
M

Actionneur sans option - Fig.1 : 35xxxxx00xxxxx
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Actionneur avec inter. fin de course à potentiel libre - Fig.2 : 35xxxxx10xxxxx
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Actionneur avec inter. fin de course à potentiel libre et capteur relatif - Fig.3 : 35xxxxx0Hxxxxx & 35xxxxx1Hxxxxx




