
Manipulateur à moteurs linéaires 
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Axe X : Module LB37 
Course maxi : 300 mm 

Axe Z : Module LB23 
Course maxi : 90 mm 

Equilibrage pneumatique 

Charge maxi 2kg 

Options : 
Chaîne porte-câbles 
Pied support réglable 

Exemple de cadence :
 

X100 / Z50 / 0,5 kg 
Cycle en U en 0,78 s 
(hors prise / dépose) 

- Multi-positions 
- Grande dynamique 
- Grande durée de vie 
- Faible niveau de bruit 
- Faible consommation 
- Programmable 
     (position et force) 
- Pas de maintenance 
- Communication avec   
les principales interfaces 

Consommation énergétique : 
 

               5 € / an 
(pour X100 / Z50 / 0,5 kg / 1800 c/h)


