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Diption -

Les points forfs -
- Fioue motrice centrale
- 5§ points d'appul au sol

Longerons encadrants sur comimanids

CME10M6 CME1020
Capacité nominale Kg 1000
Capacité résiduelle hauteur maxi Kg 1000
Centre de gravite C mm £00
Distance du tablier 3 I'axe des galets A mm 782
Empattement ¥ mm 1170
Charge sur essieux 3 vide kg 32210 F200240
Charge par essieu en charge kg BEOVERD E50/710
Roue motrice mm & 52«80
Galet avant mm & 8470
Roue stabilisatrice mim & 100x40
Enfraxe roues armeres B10°  mm =00
Eniraxe longerons B11  mm B0
Hauteur du mat abaisseé hi mm 1870 2370
Levee libre h2  mm 1530 1530
Hauteur d'elévation mim 16815 2015
Hauwteur du mat en levage maxi h4  mm 1870 2370
Hauteur du timon basselhaute h14 mm TEI 235
Hauteur fourches abaissées h13 mm g5
Dimensions hors tout 11zbT mm 1725502
Longueur sans fourches 2 mm &3
Longueur fourches | mm 1150
Largeur extérieure fourches B mm &0
Largewr fourche = i 150
Epaisseur fourches 5 mm 5]
Garde au sol m2 mm 25
Largeur d"allee palette europe prise dans AL o 2900
le sems 1000 mm
Largeur d"allee palette europe prise dans A o 2140
le sems 800 mm
Rayon de braguage Wa mm 1360
Vitesse déplacement | avec ou sans charge) Hm'h 55,2
Vitesse de levage | avec ou sans charge) mm's 78187
Vitesse de descente | avec ou sans charge) mim's 108/110
Pente admissible (avec ou sans charge) 9% 510
Frein Electromagnetique
Moteur de traction Ko 1.0
Moteur délévation Fw 1.4
Batterie de traction WiAh 2127120
Chargeur inz&gre
Wariateur électronigue Type MOSFET
Miveau sonore dB(A] =70
Poids Kg 530 | 500




