Manipulateur et surélévate

(3 bottes de 0,80 m de laf
CAROLEV 2403-R

Nécessite deux D€ :

1 D€ ouverture et fermeture :

¢ Lle pingage des bottes se fait de la partie la
plus & droite vers la gauche

e Louverture des pinces se fait de la partie la
plus & gauche vers la droite.

1 DE rotation :

¢ Lappareil pivote de 180° par rapport &
I'attelage du chargeur.

Possibilité de montage avec électrovanne.

Le carolev 2403 F est congu pour s'adapter & tous
types de chargeurs frontaux de grosse puissance
ou télescopique.
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ur de bottes rectanqulaires
e ou 2 bottes de 1,20 m)

>

Selection par broche du type de bottes & pincer
le pingage se fait soit 3 x 4 dents pour les bottes de 0,8 m,
soit £ x 6 dents pour les bottes de 1,20 m)




