QUADRO-R®

_ition angulaire sur 360° de rotation

Le Quadro-R est un capteur robuste, sans contact, pour
mesurer une position angulaire, sur une plage totale de
360°. Sa téte de détection est cylindrique, il est encapsulé
dans un boitier carré et compact, en polycarbonate, en
version de sortie a cable ou a connecteur. Son boftier est
concu avec des formes a angles droits, qui le rendent trés
rigide. De plus, son électronique est coulée dans un
composant souple. Le résultat est un capteur qui peut
résister a des chocs et des vibrations, trés élevés, avec
une étancheéité accrue.

Le capteur Quadro-R peut étre adapté ou customisé a
toutes vos demandes spécifiques.

Options configurables :

e Sa plage de mesure de 0...360°
Configuration des sorties: Analogique, digitale ou PWM
Position du point zéro (par l'usine ou I'utilisateur)
Sorties d'indication de position de l'aimant
Cable ou connecteur spécifique

C€

RoHS

APPLICATIONS

Industrielles telles que :

Contrdle de position
Robotique

Véhicules contrble:

Volant
Pédale accélération
Réglage de siege

CARACTERISTIQUES

Tres compact, boitier robuste
Zéro ou indexe programmable
Sortie en Analogique, Digitale ou
PWM

. L . . e Sortie défaut
LED de visualisation de mise sous tension «  Vitesse jusqu'a 10.000 trs/mn

e Détection position de I'aimant sur l'axe Z
e Sortie de cable sécurisée
e |P68 (immergeable)

Fonctionnalité

Plage de mesure ...0 a 360°

Plage mécanique continue

Résolution 0,09° (12 bits) ou 0,35° (10 bits)

Erreur de linéarité +- 1%

Temps de réponse
Vitesse max

Electrique
Alimentation
Consommation

Sorties (en fonction de la config.)

Analogique <10 ms
10.000 trs/mn (seulement en sorties incrémentales A/B)

10...30 VCC (5 VCC en option)

Typigue 20 mA (sans LED)

Max. 25 mA (sans LED)

0..5V

4..20 mA (disponible seulement en alimentation 24VCC)
PWM

Incrémentales A/B (10 bits: 1024 pulses, 12 bits: 4096 pulses)
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Conditions d’utilisations

Plage de température 0 to 85 °Celsius
Température de stockage -40to 85 °C

Degré d’'étanchéité IP68

Mécanique

Matiére du boitier Polycarbonate noir
Connexion

Cable (non blindé) PVC 3*0,34 mm? (3-fils)

PVC 4*0,34 mm? (4-fils)
Longueur Standard 2 m, autres a la demande
Connecteur en option

Aimant
Matiere/qualité/revétement Neodymium/N35/nickel N s
Dimensions 11,2 x 5,5 x 8 mm (rectangulaire)

Direction de la magnétisation Axiale sur 8 mm (repére noir)
Température Max. d’utilisation 85 °C
Rémanence 1,16 — 1,24 Teslas

3-fils : analogique / PWM 4-fils : incrémental
(1-marron) +

(1-marron) +

(4-noir) out (4-noir) out A
(2-blanc) out B
(3-bleu) - (3-bleu) -

Application exemple:

Circuit imprimé
Isolant
Teéte du capteur Aimant coll¢ sur l'axe
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Jjoint (option)
Vis de fixation
M3@x) > \_‘ ‘ Approx 0,6-3 mm->
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ommande

QUADRO -R- : Définition des Codes

4(

Taille du Bottier

—or][e0] -1 O

360 H

Capteur R

I I I
B V K

5

Angle de rotation

Résolution:
10 - bits = « vide » |
12 - bits = H [

Programmation:

A = sur 360° / temps de réponse lent
B = angle progr. / temps réponse rapide
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Responsable Technico-commercial

Alimentation:

[} sStandard=7a30V

«5 » =5Volts

Connexion:

K = céble 2 m PVC
P = cable 2 m PUR
C = connecteur

Sorties:

Vv =0-5Volts

| =4-20mA
P = PWM

A/B = Incrémental
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GENERAL DISCLAIMER: DIS reserves the right to make changes to its products and their specifications at any time,
without prior notice to anyone. DIS has made every effort to ensure accuracy of the information contained herein but
can assume no responsibility for inadvertent errors, omissions or subsequent changes. DIS does not assume any
responsibility for the use of any circuit or other information described within this document, and further, makes no
representations of any kind that the circuit and information described herein is the infringement of any intellectual
property right or any other right of third parties. No express or implied licensees of any DIS intellectual property right is
granted by implication or otherwise.
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