GCR 520 ST /G

SEMPLICITA ED EFFICIENZA PER LA VERNICIATURA AUTOMATICA

Robot ontropomorfo con cingue gradi di liberta odotto olle
vernicioture in lineo. Nellao suao versione stondord, & studioto per
operare in ombienti dove si utilizzano vernici o polvere o o bose
liquida, Programmaozione ed utilizzo sono paorticolarmente semplici,
Lo suo copacitd di corico @ di 2 Kg. Questo modello & onche
presente nella versione giostro o tre brocd [(GR 520 G), con lo
possibilita di caricare i pezzi in maniera manuale o outomatica, in
70N sicura. Lo giostra provwede ol posizionomento del prodotto
nello porte frontale per lo lovorazione e al termine lo riporta in zono
di scarico. | bracc sono pravvisti di gruppo di rotozione controllato
e sincronizzato con il robot, e possono essere predisposti in bose
olle diverse esigenze.

ECONOMICO

SEMPLICE UTILIZZO
FACILE MANUTENZIONE
VERSIONE GIOSTRA

SIMPLICITY AND EFFICIENCY FOR AUTOMATIC PAINTING

Anthropomorphic robot with five degrees of freedom suitable
for pointing lines. The stondord version is designed to operate
in environments where powder or liguid bosed cooting are
used. Programming ond use are very simple. The poyload is 2
kg. This model is clso ovoilable in the three-orms carousel
configuration (GR 520 G), with the possibility of looding the
parts to be painted manually or outomaotically in o sofe area
The corousel operates the product positioning to the front
side for processing, then bringing it bock to the unloading
area. Arms are provided with o rototion unit synchronized with
the robot, ond con be odjusted occording to the different
working needs.
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SIMPLE TO USE
EASY MAINTENANCE
CAROUSEL VERSION
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Le immagini vengono usate a fini esclusivamente illustrativi. Inages are being used for illustrative purposes only.

1 dati sono indicativi, CMA Robotics potra apportare modifiche in qualsiasi momento e senza preawviso. Data are indicative, CMA Robotics can make changes at any time without notice.



GR 520 ST/G AREA DI LAVORO (unit:mm)

DATI TECNICI

Robot model GR520ST Drivin Motor DC motor
Payload 2kg 9 Total Power 2 kw
Axis 5 POWEr Working Voltage 00V

) +/-70° Brake No

J2 +50°/-60° Position repeat accuracy 1mm
Hangetof miotion J3 +-57° Mazx. working radius 1505 mm

J4 +-360° Weight 250 kg

J5 +-360° Atex No

J6 No Robot IP-Class IP54

J1 110°%s Cabinet IP-Class IP52

J2 100%s Installation Floor/Ceiling

J3 100%/s Operating temperature 0°Cl+40°C
Max. Speed J4 360%/s Storage temperature 0°C /+55 °C

J5 360°%/s Air supply (Pressure) Atf:;z;:;at;ar

Js No Air (Flow) > 50 NUimin.

J4 3.2Nm Air precision requirements <bpm
Wrist allowable 5 32 Nm Hohnt control B sloe L700*H1100*D500m
torque m

J6 No Robot control box weight 160kg
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