HEN ROBOTICS TA.UBLI

Robot de peinture TX250 paint

Peinture

Pulvérisation

TS TX RX / TX RX / TX TP

Scara / 4 axes Petits porteurs / 6 axes Moyen porteurs / 6 axes Gros porteurs / 6 axes Picker / 4 axes




Caractéristiques
Charge maximale
Charge nominale
Charge dans avant bras
Rayon d’action maximum horizontal
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Vitesse maximale de peinture
Poids

Freins

Version A

Version B

Pré-équipement peinture
pneumatique situé
dans la fonderie du coude

Controéleur Staubli série CS8

Environnement d’installation

Température de fonctionnement
suivant la norme directive NF EN 60 204-1

Humidité suivant la norme directive
NF EN 60 204-1

Modes de fixation

Certification (en cours)

(1) Sous conditions particuliéres d’utilisation, nous consulter.

TX250 paint

10 kg
5 kg
8 kg
2550,20 mm
6
+ 160°
+137,5°
+ 155°
+ 540°
+ 540°
+ 540°
2042,20 mm
4168,60 mm
508 mm
120°/s
110°%/s
160°/s
360°/s
360°/s
385°/s
1,5 m/s
250 kg

Tous les axes

2 électrovannes
+ 3 vannes proportionnelles

1 moteur pompe
+ 2 vannes proportionnelles
+ 2 électrovannes

CS8C

+5°C a + 40°C
30% a 95% maxi
sans condensation
Sol/Plafond

CSA-FM (USA)/CE (Europe)
/TIS (Japon)

Poignet

Fixation (hors version cable sous-pied)

Plage de mouvement

Volume de travail
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A1184.3 R1184.3

Dimensions TX250 paint
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Avantages produits

N { Le robot TX250 paint dispose d’avantages techniques uniques
¥ afin de s’adapter a tous les environnements garantissant une meilleure
‘, qualité des processus et une productivité accrue.

POIGNET CREUX REDUCTEURS BREVETES STAUBLI APPLICATIONS MULTIPLES

Les équipements de peinture passent a I'intérieur Précision, flexibilité et rapidité sans égal, Pour piéces plastiques, bois ou métal.
du bras. Risques de contamination réduits. rigidité élevée, maintenance réduite. Application d’appréts, base ou vernis.

Congu pour solvants, peinture acqueuses ou poudre.
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CERTIFICATIONS LOGICIEL PEINTURE PAINTIXEN FINITION
En cours pour : USA (FM-CSA), Europe (CE) Ce logiciel est destiné a simplifier I'utilisation et la Revétement résistant aux solvants,
et Japon (TIIS). programmation des applications de peinture poudre nettoyabilité élevée.

et liquide conventionnelles ou électrostatiques

MODES DE FIXATION MULTIPLES SIMULATION PROTECTION PAR HOUSSE
Adaptabilité et flexibilité (sol, plafond La simulation permet de valider le modele Possibilité d’équiper 'avant-bras d’une housse
grace a la légéreté du bras). de robot, sa position adéquate, le temps de cycle de protection.

et les collisions éventuelles.
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